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TYP SERVOMOTORU

MOTOR TYPE
MOTORTYP

MA 404
MA 406
MA 408
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Typ

Type
Typ

¢ Radialni a axialni zatizeni volného konce ¢ Radial and axial shaft load capacity ¢
¢ Zulassige Radial- und Axialbelastungen der Wellenenden ¢

POZOR : ZADNE RADIALNI ZATIZENI LOZISKOVEHO SROUBU !!!
ATTENTION : NO RADIAL LOAD CAPACITY OF A BALL SCREW !!!
VORSICHT : KEINE RADIALBELASTUNGEN DER KUGELGEWINDEANTRIEBEN !!!

MA 404 | MA 406 MA 408

Fax N 10000 10000 10000
Vmax mm.s” 260 260 260
Nmax rpm 3200 3200 3200

Fuax - Maximalni axialni zatizeni loziskového Sroubu / Maximal axial load capacity of

a ball screw / Maximale Axialbelastungen der Kugelgewindeantrieben /
vmax - Maximalni rychlost posuvu / Max. speed of shift / Maximale Verfahrgeschwindigkeit
nmax - Maximalni otacky / Maximal speed / Max. Drehzahl

¢ Konektory ¢ Connectors ¢ Stecker ¢

S PROTIKUSEM
WITH MATING PIECE
— ) MIT GEGENSTUCK
‘ MAX.105

MIT GEGENSTUCK

H
il

S PROTIKUSEM
[ |WITH MATING PIECE

74
"

|

Motorovy konektor Signalni konektor
Power connector Signal connector
Motorstecker Signalstecker m
17U A
2 W 1 81 7,8 Teplotni spinaé
5V 2 83 Termoswitch
L eND 2 2421 Termoschalter
4 g[z‘fsf_rake/ 5R1  9,10Si - Sensor (KTY 84-130)
6 R2 Si - Sensor (KTY 84-130)
6 Brzda / Brake / Si-S KTY 84-130
Bremse + i - Sensor ( -130)
Strana pajeni protikusu konektoru Strana pajeni protikusu konektoru
Ansicht Gegenstecker-Lotseite Ansicht Gegenstecker-Létseite
View from solder side of mating plugs View from solder side of mating plugs
Technicka data — viz MA50 Techical datas — see MA50 Technische Daten — sieche MA50
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TYP SERVOMOTORU
MOTOR TYPE G
MOTORTYP
MA 504 130
MA 506 155
MA 508 180
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Typ

+ Radialni a axialni zatizeni volného konce ¢ Radial and axial shaft load capacity ¢ Type
¢ Zulassige Radial- und Axialbelastungen der Wellenenden ¢ Typ

POZOR : ZADNE RADIALNI ZATIZENI LOZISKOVEHO SROUBU !!!
ATTENTION : NO RADIAL LOAD CAPACITY OF A BALL SCREW !!!
VORSICHT : KEINE RADIALBELASTUNGEN DER KUGELGEWINDEANTRIEBEN !!!

MA 504 | MA 506 MA 508

Fax N 20000 20000 20000
Vmax mm.s” 260 260 260
Nmax rpm 3200 3200 3200

Fmax - Maximalni axialni zatiZzeni loZiskového Sroubu / Maximal axial load capacity of

a ball screw / Maximale Axialbelastungen der Kugelgewindeantrieben /
vmax - Maximalni rychlost posuvu / Max. speed of shift / Maximale Verfahrgeschwindigkeit
nuax - Maximalni otaéky / Maximal speed / Max. Drehzahl

¢ Konektory ¢ Connectors ¢ Stecker ¢

S PROTIKUSEM
WITH MATING PIECE
T ) MIT GEGENSTUCK
‘ MAX.105

S PROTIKUSEM

——— WITH MATING PIECE
MIT GEGENSTUCK

HIm
Hil

==
Ue=—s )
Bl 5 & ; g 5
= TIE *é}r J
I 4
Motorovy konektor Signalni konektor
Power connector Signal connector
Motorstecker Signalstecker
1u R
2 W 1 81 7,8 Teplotni spinaé
5V 2 83 Termoswitch
L eND 2 2421 Termoschalter
4 g[z‘fsf_rake/ 5R1  9,10Si - Sensor (KTY 84-130)
6 R2 Si - Sensor (KTY 84-130)
6 Brzda /Brake / Si-S KTY 84-130
Bremse + i - Sensor ( -130)
Strana pajeni protikusu konektoru Strana pajeni protikusu konektoru
Ansicht Gegenstecker-Lotseite Ansicht Gegenstecker-Létseite
View from solder side of mating plugs View from solder side of mating plugs
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Typ

Type
Typ MA 40 | MA 50

Technische Daten der Servomotoren

[=] w -— (=] w -— (=] w w -— -— (=]
< < iy © © © o © c© © g <
MOTORTYP s|s|s|{s|s|s|s|Ss|S|s|5]|¢%
< < < < < < < < < < < <
= = = = = = = = = = = =
ZWISCHENKREISSPANNUNG Upe V 120 330 560 120 330 330 120 120 330 330 560 120
§ STILLSTANDSWERTE
Stillstandsdrehmoment My Nm 1,1 1,1 1,1 21 2,1 2,1 2,7 2,7 2,7 2,7 2,7 3,8
Kraft pro MO Fo N 1382 | 1382 | 1382 | 2638 | 2638 | 2638 | 3391 | 3391 | 3391 | 3391 | 3391 | 4773
Stillstandsstrom lo A 2,7 1,5 0,7 5,1 2,8 1,4 6,5 54 3,6 1,8 1,8 9,2
Drehmomentkonstante Ky Nm/A 0,413 | 0,744 | 1,489 | 0,413 | 0,744 | 1,489 | 0,413 | 0,496 | 0,744 | 1,489 | 1,489 | 0,413
Kraftkonstante ke N/A 519 935 1870 | 519 935 1870 | 519 623 935 1870 | 1870 | 519
N MOTORNENNWERTE
Spannung Unmor V 51 157 225 58 148 163 56 52 146 156 291 56
Drehmoment My Nm 1,0 1,0 1,0 1,9 1,8 2,0 2,4 2,5 2,2 2,5 2,2 3,4
Dauerkraft Fn N 1297 1213 1269 | 2395 | 2274 | 2456 | 2975 | 3079 | 2767 | 3079 | 2767 | 4213
Strom Iy A 2,6 1,4 0,7 4,7 2,5 1,3 5,9 5,0 3,1 1,7 1,5 8,4
Drehzahl Ny min”' 1500 | 3000 | 2000 | 2000 | 3000 | 1500 | 2000 | 1500 | 3000 | 1500 | 3000 | 2000
Verfahrgeschwindigkeit Vi mm/s 125,0 | 250,0 | 166,7 | 166,7 | 250,0 [ 125,0 | 166,7 | 125,0 | 250,0 | 125,0 | 250,0 | 166,7
Leistung Py w 162 304 212 399 569 307 496 385 692 385 692 702
Spannungskonstante Ke Vmin/1000 25 45 90 25 45 90 25 30 45 90 90 25
Spannungskonstante Ke Vs/rad 0,239 | 0,430 | 0,859 | 0,239 | 0,430 | 0,859 | 0,239 | 0,286 | 0,430 | 0,859 | 0,859 | 0,239
g UBERLASTBARKEIT BEI NENNDREHNZAHL
Uberlastbarkeit bei Nenndrehzahl My Nm 2,4 2,2 3,0 4.4 5,8 3,7 6,6 7,4 7,7 57 5,1 9,1
Max. Nutz-Werte My/My - 2,35 2,33 2,97 2,31 3,23 1,90 2,80 3,02 3,51 2,34 2,31 2,72
MOTOR-GRENZEWERTE BEI NETZ-NENNSPANNUNG
Max MOTORWERTE
Drehmoment Mpax  Nm 53 53 53 10,1 10,1 10,1 12,9 12,9 12,9 12,9 12,9 | 20,2
Strom Imax A 14,4 7,0 4,0 27,0 15,6 7,7 350 | 29,0 | 20,0 9,7 9,7 54,0
Drehzahl Nmecn  min™' 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200
C  ECKPUNKT
Strom [ A 12,6 7,0 4,0 27,0 15,6 7,7 350 | 29,0 | 20,0 9,7 9,7 54,0
Bruchdrehmoment Mc Nm 52 4,8 5,0 10,0 9,9 10,1 12,4 12,5 11,9 12,6 12,1 19,5
Drehzahl ne min”' 0 1602 | 843 953 | 2088 | 421 1261 897 | 2275 | 731 1964 | 1033
M MAX. PARAMETR FUR BETRIEB S1
Nutzdrehzahl Moz min” 2264 | 3727 | 3165 | 2477 | 3925 | 1805 | 2560 | 2093 | 3985 | 1875 | 3438 | 2551
Nutzmoment My  Nm 1,0 0,9 1,0 1,9 1,7 1,9 2,3 2,4 2,0 2,4 2,1 3,2
Nutzleistung Pz W 237 364 318 483 708 364 610 516 851 469 767 863
O LEERLAUFPUNKT (lundM-0)
Drehzahl n,  min’ 2800 | 4222 | 3667 | 2800 | 4222 | 2111 | 2800 | 2333 | 4222 [ 2111 | 3667 | 2800
TECHNISCHE ANGABEN
Polzahl p - 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
Wicklungswiderstand Ruv Q 4,14 | 12,44 | 50,42 | 1,30 | 3,87 | 1593 | 0,79 1,13 | 2,61 9,84 | 9,84 | 044
Wicklungsinduktivitat Lyy  mH 6,28 | 19,23 | 76,24 | 2,80 | 884 | 3652 | 1,87 | 2,70 | 6,54 | 2560 | 25,60 | 2,50
Eigentragheitsmoment J kgm?%1000 0,278 | 0,278 | 0,278 | 0,325 | 0,325 | 0,325 | 0,361 | 0,361 | 0,361 | 0,361 | 0,361 | 1,069
Masse m kg 5,2 5,2 52 7,3 7,3 7,3 9 9 9 9 9 13
Maximale Axiale Belastung FA N 10000 | 10000 | 10000 | 10000 | 10000 | 10000 | 10000 | 10000 | 10000 | 10000 [ 10000 | 20000
Steigung Wy mm 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
Hub h mm 64 64 64 100 100 100 127 127 127 127 127 110
MECHANISCHE MOTORWERTE
Statisches Reibungsmoment M, Nm 0,075 | 0,075 | 0,075 | 0,1 0,1 0,1 0,125 ] 0,125 | 0,125 | 0,125 | 0,125 | 0,168
Dampfungskonstante Kp Nm.min.10® 0,70 | 0,70 | 0,70 | 0,90 | 0,90 | 0,90 1,80 1,80 1,80 1,80 1,80 | 2,50
Mechanische Zeitkonstante Wiy ms 10,1 9,4 9,5 3,7 3,4 3,5 2,5 2,5 2,5 2,4 2,4 41
THERMISCHE MOTORWERTE
Th. Widerst. [Wickl.-Umg.] Rpgry KW 1,37 1,24 1,36 1,13 1,06 1,24 1,07 1,16 | 0,91 1,18 | 0,94 | 0,90
Th. Widerst. [Geh.-Umg.] Rpcu KW 1,11 1,00 1,10 | 0,92 | 0,86 1,00 | 087 | 094 | 0,74 | 0,96 | 0,76 | 0,73
Th. Zeitkonstante T min 21,7 196 | 216 | 253 | 23,7 | 27,7 | 293 | 316 | 249 | 323 | 256 | 384
KUHLER
Wassermenge Qy dm?®.min”’' - - - - - - - - - - - -
Wasserdruck nominal Pn kPa - - - - - - - - - - - -
Luftmenge Q dm®s™’ - - - - - - - - - - - -
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Typ

Type
Typ

Technische Daten der Servomotoren

o — — o (4} — — - w = - -
slg|ls|g8|g|8|s|e|8|g|8|é8
) B3] 0 ) ) 0 B3] 0 0 i) ] 0 MOTORTYP
< g g < < g g < < < < <
= = = = = = = = = = = =
330 330 560 120 330 330 560 560 120 330 330 560 ZWISCHENKREISSPANNUNG Upc \Y%
§ STILLSTANDSWERTE
3,8 3,8 3,8 57 5,7 5,7 57 57 7,5 7,5 7,5 7,5 Stillstandsdrehmoment M, Nm
4773 | 4773 | 4773 | 7159 | 7159 | 7159 | 7159 | 7159 | 9420 | 9420 | 9420 | 9420 Kraft pro MO
4,6 2,6 2,6 6,9 6,9 3,8 3,8 2,9 10,1 7,6 3,8 3,8 Stillstandsstrom Iy A
0,827 | 1,489 | 1,489 | 0,827 | 0,827 | 1,489 | 1,489 | 1,985 | 0,744 | 0,992 | 1,985 | 1,985 Drehmomentkonstante Ky Nm/A
1039 | 1870 | 1870 | 1039 | 1039 | 1870 | 1870 | 2493 | 935 | 1246 | 2493 | 2493 Kraftkonstante
N MOTORNENNWERTE
162 154 291 57 158 150 286 261 51 128 135 254 Spannung Unmor Vv
3,1 3,5 3,1 53 4,5 5,1 4,5 4,9 6,7 5,9 6,7 5,9 Drehmoment My Nm
3933 | 4353 | 3933 | 6638 | 5595 | 6377 | 5595 | 6116 | 8428 | 7436 | 8428 | 7436 Dauerkraft
4,0 2,4 2,2 6,5 5,6 3,5 3,1 2,5 9,1 6,1 3,4 3,1 Strom ly A
3000 | 1500 | 3000 | 1000 | 3000 | 1500 | 3000 | 2000 | 1000 | 2000 | 1000 | 2000 Drehzahl Ny min”'
250,0 | 125,0 | 250,0 | 83,3 | 250,0 | 125,0 | 250,0 | 166,7 | 83,3 | 166,7 | 83,3 | 166,7 Verfahrgeschwindigkeit
984 544 984 553 | 1399 | 798 | 1399 | 1020 | 703 | 1240 | 703 | 1240 Leistung Py w
50 90 90 50 50 90 90 120 45 60 120 120 Spannungskonstante Ke Vmin/1000
0,477 | 0,859 | 0,859 | 0,477 | 0,477 | 0,859 | 0,859 | 1,146 | 0,430 | 0,573 | 1,146 | 1,146 Spannungskonstante Ke Vs/rad
g UBERLASTBARKEIT BEI NENNDREHNZAHL
7,7 8,9 6,8 14,3 15,1 14,7 11,2 14,9 27,5 31,8 28,1 26,3 Uberlastbarkeit bei Nenndrehzahl My Nm
2,47 2,55 2,18 2,70 3,40 2,89 2,51 3,05 4,10 5,36 4,18 4,44 Max. Nutz-Werte Mg/My -
MOTOR-GRENZEWERTE BEI NETZ-NENNSPANNUNG
Max MOTORWERTE
20,2 20,2 20,2 30,3 30,3 30,3 30,3 30,3 | 40,0 40,0 | 40,0 | 40,0 Drehmoment Mmax Nm
275 | 150 | 150 | 34,0 | 340 | 230 | 230 | 175 | 47,0 | 39,0 | 20,0 | 20,0 Strom Imax A
3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 | 3200 Drehzahl Mmech  min’"!
C ECKPUNKT
275 | 150 | 150 | 34,0 | 340 | 230 | 230 | 175 | 47,0 | 39,0 | 20,0 | 20,0 Strom Ic A
19,1 19,7 | 191 29,9 | 28,8 | 29,7 | 29,1 295 | 39,5 | 388 | 39,5 | 38,9 Bruchdrehmoment Mc Nm
1663 | 718 | 1596 | 572 | 2200 | 825 | 1741 | 1183 | 760 | 1725 | 758 | 1616 Drehzahl ne min!
Nu_tz MAX. PARAMETR FUR BETRIEB S1
3557 | 1894 | 3432 | 1249 | 3639 | 1936 | 3487 | 2570 | 1423 | 3037 | 1461 | 2635 Nutzdrehzahl Ntz min!
3,0 3,4 3,0 5,2 4,2 4,9 4,3 4,6 6,4 5,1 6,3 5,4 Nutzmoment Motz Nm
1120 | 670 | 1091 678 | 1596 | 993 | 1553 | 1247 | 950 | 1622 | 971 1495 Nutzleistung [P W
O  LEERLAUFPUNKT (lundM-0)
3800 [ 2111 | 3667 | 1400 | 3800 | 2111 | 3667 | 2750 | 1556 | 3167 | 1583 | 2750 Drehzahl o e
TECHNISCHE ANGABEN
6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 Polzahl p -
1,84 | 526 | 526 | 0,81 0,81 295 | 295 | 524 | 046 | 0,81 | 3,20 | 3,20 Wicklungswiderstand Rixy Q
8,60 | 30,24 30,24 | 530 | 530 | 18,12 18,12 | 32,61 | 3,16 | 599 | 18,50 | 18,50 Wicklungsinduktivitat Lyv mH
1,069 | 1,069 | 1,069 | 1,220 | 1,220 | 1,220 | 1,220 | 1,220 | 1,371 | 1,371 | 1,371 | 1,371 Eigentragheitsmoment J kgm%1000
13 13 13 18 18 18 18 18 22,7 | 22,7 | 22,7 | 22,7 Masse m kg
20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 | 20000 Maximale Axiale Belastung Fa N
5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 Steigung Fr N
110 110 110 155 155 155 155 155 200 200 200 200 Hub s min”!
MECHANISCHE MOTORWERTE
0,168 | 0,168 | 0,168 | 0,27 | 0,27 | 0,27 | 0,27 | 0,27 | 0,33 | 0,33 | 0,33 | 0,33 Statisches Reibungsmoment M, Nm
2,50 2,50 2,50 4,00 4,00 4,00 4,00 4,00 5,20 5,20 5,20 5,20 Dampfungskonstante Ko Nm.min.108
4,3 3,8 3,8 2,2 2,2 2,4 2,4 2,4 1,7 1,7 1,7 1,7 Mechanische Zeitkonstante i ms
THERMISCHE MOTORWERTE
0,73 | 1,04 | 0,77 | 095 | 057 | 0,79 | 0,55 | 0,70 | 0,83 | 0,65 | 0,84 | 0,65 Th. Widerst. [Wickl.-Umg.] Ryry KW
059 | 084 ] 062 | 0,77 | 046 | 064 | 045 | 0,57 | 0,67 | 0,53 | 0,68 | 0,53 Th. Widerst. [Geh.-Umg.] Riney KW
31,2 | 442 | 329 | 548 | 332 | 455 | 321 405 | 523 | 412 | 530 | 414 Th. Zeitkonstante T min
KUHLER
- - - - - - - - - - - - Wassermenge Qy dm®.min’
- - - - - - - - - - - - Wasserdruck nominal Pn kPa
- - - - - - - - - - - - Luftmenge Q. dm3s™
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