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Geratetypen
DSM9-SD-03 wird ersetzt durch TSP10-BA0-00-09 (5V-Version)

DSM9-SD-01 wird ersetzt durch TSP10-BA0-24-09 (24V-Version)

Technische Daten

24-80VDC 24 -74V DC

0.4 bis 6,4 Aet 0,2 bis 7,0 Aett
32 16*

0 °C bis +50 °C 0 °C bis +50 °C
—55 °C bis +70 °C —55 °C bis +70 °C
31A@25°C 32A@25°C
15A@45°C 16 A@45°C
64A@25°C 70A@25°C
31A@45°C 35A@45°C
Max. 60 °C Max. 60 °C

10-90 %, nicht kondensierend | 10-90 %, nicht kondensierend

Kurzschluss Kurzschluss

(Phase-Phase, (Phase-Phase,

Phase-Nullleiter) und Phase-Nullleiter) und

Ubertemperatur Ubertemperatur

aus aus

nach 0,05 s - *

nach0,1s nach0,1s

nach1,0s -*

Takt- und Drehrichtung Takt- und Drehrichtung
RS232

500 kHz 500 kHz

20 kHz 20 kHz

200 bis 25600 200 bis 10000*

drei LED Zwei-Farben-LED

rot, gelb, grin

* (Uber die RS232-Schnittstelle sind zusatzliche Werte einstellbar
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Anschluss- und Einstellelemente

Die Bauform und Signalbelegung der Anschlussbuchsen flir Versorgungsspannung und Motorstrom
sind identisch zu DSM9-SD.
Durch den B9/S25-Seriell-Adapter gilt dies auch fir die Signal-Ein-Ausgange.

Frontseite, FKCT 2,5/4-ST Unterseite, FKCT 2,5/4-ST

Frontseite, FKCT 2,5/5-ST Unterseite, FKCT 2,5/5-ST

Frontseite, Sub-D-Buchse 9p Frontseite, Sub-D-Buchse 9p
(B9/S25-Seriell-Adapter) 57259

Oberseite, Oberseite,

DIP-Schalter 8p 2x Hex-Drehschalter

Im Gerat -

- Frontseite, Sub-D-Buchse 9p

Befestigung mit 4 Schrauben Befestigung mit 3 Schrauben

enDoOOGOOGOGOOS
oDOOOOGOOOOS
od0000000

Frontseite Unterseite Oberseite
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Einstellungen

Die Einstellung des Motorstroms, der Schrittauflésung und der Stromreduzierung erfolgt bei der
Schrittmotor-Ansteuerung TSP10-BA mit zwei Drehschaltern (S1 = Motorstrom, S2 = Schrittauflésung
und Stromreduzierung). Diese Art der Parametereinstellung ist wesentlich Gbersichtlicher und
einfacher zu handhaben als die Einstellung mit DIP-Schaltern und Steckbricken.

Auf vergleichende Tabellen - Drehschalterpositionen zu DIP-Schaltereinstellungen - wird verzichtet.
Die Einstellwerte fir die beiden Drehschalter (S1, S2) ergeben sich aus den nachfolgenden Tabellen.

Motorstrom

Der Motorstrom wird mit dem Drehschalter S1 nach folgender Tabelle eingestellt:

O** 0,2%*
1 0,4
2 0,7
3 1,0
4 15
5 2,0
6 2,5
7 3,0
8 3,5
9 4,0
A 4,5
B 50
C 55
D 6,0
E 6,5
F 7,0

** Schalter S1 auf Position 0 = Werkseinstellung.

Fir die Schalterposition 0 ist der Wert des Motorstroms voreingestellt. Mit dem Parametrierprogramm
»TopSuite” kann dieser Wert geandert und im TSP10-BA gespeichert werden.

Wertebereich: 0...7,0 Asx
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Schrittauflosung / Stromreduzierung im Stillstand

Mit dem Auswabhlschalter fiir die Schrittauflésung (S2) wird auch die Wartezeit bis zur
Stromreduzierung eingestellt.

Der Motorstrom wird nach Ablauf der Wartezeit auf 50% abgesenkt (Position O ... 7).
Bei den Schalterpositionen 8 bis F erfolgt keine Stromreduzierung.

S2 Position 0 ... 7 Wartezeit = 0,1 Sekunde, Stromreduzierung auf 50 %
S2 Position 8 ... F  keine Stromreduzierung

o** 10000  (1/50) 100 ms 50 %
1 200 (/1 = Vollschritt) 100 ms 50 %
2 400  (1/2 = Halbschritt) 100 ms 50 %
3 500 (1/2,5) 100 ms 50 %
4 800  (1/4) 100 ms 50 %
5 1000  (1/5) 100 ms 50 %
6 2000 (1/10) 100 ms 50 %
7 5000 (1/25) 100 ms 50 %
grr* 10000  (1/50) - 100 %
9 200 (1/1 = Vollschritt) - 100 %
A 400 (1/2 = Halbschritt) - 100 %
B 500 (1/2,5) - 100 %
C 800  (1/4) - 100 %
D 1000  (1/5) - 100 %
E 2000 (1/10) - 100 %
F 5000 (1/25) - 100 %

** Schalter S2 auf Position 0 = Werkseinstellung.
** Schrittaufldsung wie auf Schalterposition 0, jedoch ohne Stromreduzierung.

Fur die Schalterposition 0 sind die Werte fir Schrittauflosung, Wartezeit und Stromreduzierung
voreingestellt. Mit dem Parametrierprogramm ,TopSuite* kdnnen diese Werte geéndert

und im TSP10-BA gespeichert werden.

Der Wert fUr die Schrittaufldsung wird dabei auch auf die Schalterposition 8 tibertragen.

Schrittauflésung: 200 ... 25600 (Wert muss durch 50 teilbar sein)
Wartezeit: 1...3000 ms
Reduzierter Motorstrom: 0% ... 100% vom Nennwert
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Freigabesignal

Bei der Schrittmotoransteuerung DSM9-SD kann der Wirkungssinn des Freigabesignals eingestellt
werden. Das kann beispielsweise dazu benutzt werden, die Schrittmotoransteuerung nach

dem Einschalten zu aktivieren ohne ein Freigabesignal anlegen zu miissen.

J6 Bricke 5-6 gesteckt: Freigabe = Optokoppler an

J6 Brucke 5-6 gezogen: Freigabe = Optokoppler aus

Bei der Schrittmotoransteuerung TSP10-BA kann der Wirkungssinn des Freigabesignal nicht eingestellt
werden.

Freigabe = Optokoppler an
Ab Werk ist der Freigabe-Eingang deaktiviert, d.h. die Schrittmotoransteuerung TSP10-BA ist nach
dem Einschalten sofort aktiv. Mit dem Parametrierprogramm ,TopSuite* kann der Freigabe-Eingang

eingeschaltet und diese Einstellung im TSP10-BA gespeichert werden. In diesem Fall ist ein
Freigabesignal erforderlich (Optokoppler an) um die Schrittmotorsteuerung zu aktivieren.

Betriebsanzeigen
DSM9-SD: drei Leuchtdioden (rot, gelb, grun).

TSP10-BA: eine Zwei-Farben-Leuchtdiode

Mit der Zwei-Farben-Leuchtdiode werden folgende Informationen angezeigt:

Griin, blinkend nach dem Einschalten des TSP10-BA wird die Firmwareversion als
Blink-Code angezeigt.
z.B. 1x blinken, Pause, 2x blinken = Version 1.2

Orange, kurze Leuchtdauer, TSP10-BA eingeschaltet aber nicht freigegeben
Wiederholung nach 3 Sek.

Grin, dauernd leuchtend Motorstrom eingeschaltet, Motor steht still
Orange, blinkend Motorstrom eingeschaltet, Motor dreht sich

Rot, blinkend TSP10-BA wegen eines Fehlers abgeschaltet.

Der Blink-Code zeigt die Fehlerart an.
4x blinken = Ubertemperatur
7x blinken = Uberstrom
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Anschlussbelegung

1 Logik + +24 ... +74 Volt

2 0 Volt Dieser Anschluss ist extern zu erden
3 Leistung + +24 ... +74 Volt, max. 7 A

4 Erdung Im Geréat mit dem Gehause verbunden

1 1-A Motorphase 1-A
2 1-/1A Motorphase 1-/A
3 2-B Motorphase 2-B
4 2B Motorphase 2-/B
5 Erdung Mit dem Motorgehause verbinden

1 Takt + Impulseingang, 1 Impuls = 1 Schritt

2 Drehrichtung + Eingang zur Steuerung der Motordrehrichtung

3 Freigabe + TSP10-Werkseinstellung: Signal ohne Funktion

4 Aktiviert (Kollektor) Transistor durchgeschaltet bei freigegebenem Motorstrom
5 nicht verbunden

6 Takt - Impulseingang, 1 Impuls = 1 Schritt

7 Drehrichtung - Eingang zur Steuerung der Motordrehrichtung

8 Freigabe - TSP10-Werkseinstellung: Signal ohne Funktion

9 Aktiviert (Emitter) Transistor durchgeschaltet bei freigegebenem Motorstrom
Gehéause Schirm Abgeschirmtes Kabel verwenden
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Buchse, 9-polig

1 8

2 3

3 2 Stecker, 25-polig
4 20

5 7

6 6

7 4

8 5

9 22

Hinweis:

Der Seriell-Adapter wird nur zur Anpassung der Signalbelegung an DSM9-SD benutzt.
Nicht mit der Seriell-Schnittstelle fiir das Parametrierprogramm ,TopSuite* verwechseln!

Erweiterte Anschlussmoglichkeiten

Serielle Schnittstelle

Serielle Schnittstelle fiir das Parametrierprogramm ,TopSuite”
Zur Verbindung wird ein 1:1 Kabel mit Stecker und Buchse bendétigt (AHS Artikel KAB-TSP-232).

1 DCD Meldet die Verbindung mit dem Geréat
2 TXD Sendedaten

3 RXD Empfangsdaten

4 DTR Noch nicht verwendet

5 GND Bezugspotential fur alle Signale
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Ohne B9/S25-Seriell-Adapter stehen zuséatzliche Ein- und Ausgangssignale zur Verfligung.
Zur Konfiguration der Signalfunktionen wird das Parametrierprogramm , TopSuite verwendet.

1 GND-DE Bezugspotential der Eingénge DE1 - DE10

2 Freigabe + Freigabe oder Sperren des Motorstroms

3 Drehrichtung + Eingang zur Steuerung der Motordrehrichtung

4 Drehrichtung - Eingang zur Steuerung der Motordrehrichtung

5 Freigabe - Freigabe oder Sperren des Motorstroms

6 Takt - Impulseingang, 1 Impuls = 1 Schritt

7 GND-DA Bezugspotential der Ausgange DAL - DA4

8 Takt + Impulseingang, 1 Impuls = 1 Schritt

9 DE1 Digitaler Eingang

10 DE2 Digitaler Eingang

11 DE3 Digitaler Eingang

12 DE4 Digitaler Eingang

13 DES5S Digitaler Eingang

14 DEG6 Digitaler Eingang

15 DE7 Digitaler Eingang

16 DES8 Digitaler Eingang

17 DE9 Digitaler Eingang

18 DE10 Digitaler Eingang

19 5-24V extern Kollektoren der Ausgangstransistoren fir DAL - DA4
20 Aktiviert (Kollektor) Transistor durchgeschaltet bei freigegebenem Motorstrom
21 DA1 Digitaler Ausgang (Emitter)

22 Aktiviert (Emitter) Transistor durchgeschaltet bei freigegebenem Motorstrom
23 DA2 Digitaler Ausgang (Emitter)

24 DA3 Digitaler Ausgang (Emitter)

25 DA4 Digitaler Ausgang (Emitter)

Gehéause Schirm Abgeschirmtes Kabel verwenden
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Schrittmotor-Ansteuerung TSP10-BA

Definition der Signal-Ein-Ausgange

Alle Signal-Ein-Ausgénge sind optisch isoliert.

Die angegebene Ein-Ausgangsbeschaltung soll das Schaltungsprinzip erlautern,
die tatsachliche Schaltungsausfiihrung kann im Detail von der Darstellung abweichen.

Die Anschlussnummern beziehen sich auf die 25-polige SUB-D-Buchse am TSP10-SD.

Seite 10 von 13

TSP10

Die Werte in Klammern () sind die Anschlussnummern der 9-poligen-SUB-D-Buchse bei
Verwendung des B9/S25-Seriell-Adapters zur Umsetzung auf die DSM9-SD Anschlussbelegung.

DSM9-SD-kompatible Signal-Eingange

SUB-D-Buchse

Freigabe +

Freigabe -

Drehrichtung +

Drehrichtung -

Takt +

Takt -

L1
I~

L1
=]

B25 (B9)
2(3) »—{—1
R1
R2
5(8) 2
3(2 >»—1
R1
R2
4(7) >
8(1) »>——1
R3
R4
6(6) >

L1
=]

R1 330 Ohm 2,53 KOhm
R2 1 KOhm 1 KOhm
R3 470 Ohm 2,67 KOhm
R4 1 KOhm 1 KOhm
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Weitere Signal-Eingange an 25-poliger SUB-D-Buchse
(Nur ohne B9/S25-Seriell-Adapter verfligbar)
SUB-D-Buchse B25
DE 10 18 2 1 *
R1 |
re[] & YA >+
DE 9 17 > I +
R1 |
E 3 16 >— re[] o YA >+
DE 7 15 >— . |
—_—
DE 6 14 >— |
—_—
DE5 13 >— I
DE 4 12 >— | —_—
DE 3 11 >— I -
DE 2 10 >— |
—
DE 1 9 2 1 ¢
R1 |
re[] & YA >+
GND-DE 1) . |

R1 330 Ohm 2,53 KOhm

R2 1 KOhm 1 KOhm
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DSM9-SD-kompatibler Signal-Ausgang

SUB-D-Buchse

B25 (B9)
— 1 p { 20(4) Aktiviert (Kollektor)
ysK T
C 22(9) Aktiviert (Emitter)

il

Weitere Signal-Ausgange an 25-poliger SUB-D-Buchse
(Nur ohne B9/S25-Seriell-Adapter verfligbar)

SUB-D-Buchse B25

— 1} SZ;K : z E;Aj4 V extern
1
— 1]
SZ::K C 24 DA3
1
— 1]
SZ%K { 23 DA2
1
— 1]
SZ//:K { 21 DAl
1

_I_—( 7 GND-DA
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Abmessungen 38,1 Ausbruch flir 109.2
191 |  Schraube M4 279 813
cut-out for
[ i screw M4 [ L] |
{ @ @ |
g
O
1 &2 & © Ausbruch fiir o
- Schraube M4 -
Ausbruch fiir cutoutfor
| Schraube M4 serew
cut-out for
q screw M4 @)
[immyaii | | i
Montage Riickwand Montage seitlich
mounting backside mounting sidewise 114
alle Angaben in mm
Bestellbezeichnung
TSP10-BA-00-09 = Ersatz fir DSM9-SD-03 (5V-Version)
TSP10-BA-24-09 = Ersatz fir DSM9-SD-01 (24V-Version)
TSP10 Typenschlussel
T S P 1 0 - B A 0 - 0 0 - A A
Gerateserie
Maximaler Ausgangsstrom = 10 Agpiize
Basisgerat (Takt & Drehrichtung, RS232) ........... BA
Profibus ..., PB
Profinet (in Vorbereitung) ..........ccccoviiiieeeeinninnnnn. PN
Yoo | =10 MB
CAN-BUS ..ot CB
Standard (ohne Ruckfuhrung) ............. 0
Encoder RS422/TTL «.ccoeveveeeeeiiiiiiiiees E
Encoder HTL ..o H
Encoder BiSS-C .....cccoovveiiiiiiiiiiiiiiieeen, C
Digitale Eingénge = 24V;  Takt & Drehrichtung =5V.... 00
Digitale Eingéange = 5V; Takt & Drehrichtung =5V.... 05
Digitale Eingédnge = 24V;  Takt & Drehrichtung = 24V.. 24
Standardausfuhrung .......... AA
Kundenvarianten ................ XX
Nachfolge DSM9 ................ 09

Hinweis: Es sind nicht alle Kombinationen aus dem Typenschliissel mdglich.
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